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摘要 研究二阶非完整系统Vacco动力学的 Herglotz型Noether定理.首先,基于 Herglotz广义变分原理,

建立了二阶非完整系统Vacco动力学的 Herglotz型运动微分方程.其次,根据 Hamilton-Herglotz作用量的

非等时变分公式,给出了二阶非完整系统Vacco动力学的 Herglotz型Noether对称性和准对称性的概念及

其判据方程,并推导了系统的 Herglotz型Noether定理及其逆定理.最后,举例说明了该结果的应用.
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Abstract The
 

Herglotz-type
 

Noether
 

theorems
 

for
 

the
 

Vacco
 

dynamics
 

of
 

second-order
 

nonholonomic
 

systems
 

are
 

studied.Firstly,
 

based
 

on
 

the
 

Herglotz
 

generalized
 

variational
 

principle,
 

the
 

Herglotz-type
 

differential
 

equations
 

of
 

motion
 

for
 

Vacco
 

dynamics
 

of
 

second-order
 

nonholonomic
 

systems
 

are
 

established.Secondly,
 

according
 

to
 

the
 

non-isochronous
 

variation
 

formulas
 

of
 

Hamilton-Herglotz
 

action,
 

the
 

concepts
 

of
 

Her-
glotz-type

 

Noether
 

symmetry
 

and
 

quasi-symmetry
 

and
 

their
 

criterion
 

equations
 

for
 

Vacco
 

dynamics
 

of
 

second-order
 

nonholonomic
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are
 

given,
 

and
 

the
 

Herglotz-type
 

Noether
 

theorems
 

and
 

their
 

inverse
 

theorems
 

are
 

further
 

derived.Finally,
 

an
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is
 

given
 

to
 

illustrate
 

the
 

application
 

of
 

the
 

results.
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引言
  

非完整力学系统作为分析力学的重要分支,其
理论广泛应用于轮式系统、电机系统等领域[1].梅
凤翔先生曾指出:非完整系统动力学允许有多种模

型,约束的物理实现不是唯一的[2].非完整力学模

型主要有Chetaev型和 Vacco型,分别以dAle-
mbert-Lagrange原理和嵌入约束的 Hamilton原

理为基础,前者是力学的,后者是数学的[3].Vacco
动力学是由Kozlov[4]提出的研究不可积分约束系

统动力学的一种新的数学模型,主要用于研究控制

问题.动力学系统对称性与守恒量的研究在现代数
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理科学中占有重要地位[5].近几十年来,关于Vac-
co动力学及其对称性的研究已经取得了较多成

果,如Vacco动力学的几何理论[6,7]、Noether对称

性[8,9]、Mei
 

对称性[10]、Lie对称性[11]和高阶Vacco
动力学[12-14]等.陈立群教授[12]在研究高阶非完整

系统Vacco动力学时,还证明了微分算子d和变分

算子δ顺序可交换.然而,迄今关于 Vacco动力学

的研究很少涉及受高阶非完整约束的非保守系统.
Herglotz[15]在研究接触变换及其与Poisson括号

和Hamilton系统的关系时曾提出一类新的变分原

理,该原理作为经典变分原理的推广可用于解决非

保守问题.2002年,Georgieva等[16]利用Lagrange
函数在无穷小变换下的不变性建立了 Herglotz型

 

Noether定理.此后,许多学者对 Herglotz变分原

理及其 Noether定理展开了深入研究[17-28].2015
年,Santos等从最优控制的角度研究了 Herglotz
型高阶变分问题[29]及其 Noether定理[30].迄今为

止,关于非保守系统的 Herglotz型 Noether守恒

量的研究已经取得了重要进展,但研究仍局限于完

整系统或一阶非完整系统层面.然而,由于机器人

系统的动力学控制和自动控制技术发展的需要,二
阶或更高阶非完整约束系统动力学得到人们的关

注[31-35].基于此,本文将从 Herglotz变分原理出

发,在文献[13]的基础上,研究二阶非完整非保守

系统Vacco动力学的Herglotz型运动微分方程及

其Noether理论.
为方便计算,文中采用爱因斯坦求和约定.

1 二阶非完整Vacco系统动力学的Her-
glotz型运动微分方程

     

研究N 个质点构成的力学系统,其位形由n
个广义坐标qs(s=1,2,...,n)确定,假设系统的运

动受到g 个独立的二阶非完整约束

fβ(t,qs,q
·
s,q
··

s)=0,(β=1,2,…,g) (1)
下面研究二阶非完整系统 Vacco动力学的

Herglotz变分问题.
  

确定正轨qs(t)∈C2([t0,t1],ℝ),由微分方程

z·(t)=L[t,qs(t),q
·
s(t),z(t)]+λβ(t)fβ[t,

  qs(t),q
·
s(t),q

··
s(t)] (2)

定义的作用量z(t)在给定的边界条件

qs(t)|t=t0 =qs0,qs(t)|t=t1 =qs1 (3)
和初始条件

z(t)|t=t0 =zt0
(4)

z(t1)取得极值.其中,λβ=λβ(t)为引入的 La-

grange乘子,L(t,qs,q
·
s,z)是 Herglotz型 La-

grange函数.qs0,qs1,zt0
均为常数.

  

方程(2)两端同时进行等时变分运算,可得

δz·=
∂L
∂qs
δqs +

∂L
∂q
·
s
δq
·
s +
∂L
∂zδz+

 λβ

∂fβ

∂qs
δqs +

∂fβ

∂q
·
s
δq
·
s +
∂fβ

∂q
··

s
δq
··

s  (5)
  

根据文献[12],对于二阶非线性非完整系统,

满足微分运算d和变分运算δ的顺序可交换.因
此,我们解上述方程,可得

δz(t)exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  -δz(t0)

 =∫
t

t0

∂L
∂qs

+λβ
∂fβ

∂qs  δqs+
∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  δq·s




 +

λβ
∂fβ

∂q
··

s
δq
··

s




 exp-∫

τ

t0

∂L
∂zdθ  dτ (6)

因为z(t1)有极值,而在t=t0 时满足条件(4),故有

δz(t)|t=t0 =δz(t)|t=t1 =0 (7)
方程(6)两端同时取t=t1,并利用式(7)可得

 ∫
t1

t0

∂L
∂qs

+λβ
∂fβ

∂qs  δqs +
∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  δq·s +







λβ
∂fβ

∂q
··

s
δq
··

s




 exp-∫

τ

t0

∂L
∂zdθ  dτ=0 (8)

  

由分部积分法可知

∫
t1

t0
δq
·
s
∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  exp-∫

τ

t0

∂L
∂zdθ  dτ

 =δqs
∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  exp-∫

τ

t0

∂L
∂zdθ  




 






t1

t0

-

∫
t1

t0
δqs
d
dτ

∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  exp-∫

τ

t0

∂L
∂zdθ  




 




 dτ

(9)

以及

∫
t1

t0
λβ
∂fβ

∂q
··

s
δq
··

sexp-∫
τ

t0

∂L
∂zdθ  dτ

 =λβ
∂fβ

∂q
··

s
δq
·

sexp-∫
τ

t0

∂L
∂zdθ  




 






t1

t0

-

δqs
d
dτ

λβ
∂fβ

∂q
··

s

·exp-∫
τ

t0

∂L
∂zdθ  




 




  

t1

t0

+

∫
t1

t0
δqs
d2

dτ2
λβ
∂fβ

∂q
··
s

·exp-∫
τ

t0

∂L
∂zdθ  




 




 dτ (10)

将式(9)、式(10)代入式(8),并利用式(3),我们有

 ∫
t1

t0
δqs

∂L
∂qs

+λβ
∂fβ

∂qs  ·exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ   -
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d
dt

∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 +

d2

dt2
λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




  dt=0 (11)

  

根据Lagrange乘子法[36],且由于式(11)对任

意积分区间[t0,t1]都满足,故有

exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  ∂L∂qs

+λβ
∂fβ

∂qs  -
 ddt

∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 



 +

 d
2

dt2
λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 =0 (12)

我们称式(12)为二阶非完整系统 Vacco动力

学的Herglotz型运动微分方程.

2 二阶非完整Vacco动力学的Herglotz型

Noether对称性
  

引入无穷小变换为

t* =t+Δt,q*
s (t*)=qs(t)+Δqs(t) (13)

或其展开式

t* =t+εσξσ
0(t,qk,q

·
k,z),

q*
s (t*)=qs(t)+εσξσ

s(t,qk,q
·
k,z) (14)

其中ξσ
0,ξσ

s(s=1,2,…,n)为无穷小生成元,而εσ(σ
=1,2,…,r)无穷小参数.

  

由于泛函z(t)经过变换式(13)成为z*(t*),
它们之间的关系如下

z*(t*)=z(t)+Δz(t) (15)
且对任意一个可微函数F(t),有[37]

ΔF
·
=
d
dtΔF-F

· d
dtΔt

(16)

从而有

d
dtΔz= ∂L

∂t+λβ
∂fβ

∂t  Δt+

 ∂L
∂qs

+λβ
∂fβ

∂qs  Δqs +
∂L
∂zΔz+

 
∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  Δq·s +λβ

∂fβ

∂q
··

s
Δq
··

s +

 λ
·

βfβΔt+(L+λβfβ)
d
dtΔt

(17)

积分之,可得

Δz(t)exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  -Δz(t0)

 =∫
t

t0
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  ∂L

∂t+λβ
∂fβ

∂t  Δt



 +

∂L
∂qs

+ 

λβ
∂fβ

∂qs Δqs+
∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  Δq·s+λβ

∂fβ

∂q
··
s
Δq
··
s

+λ
·

βfβΔt+(L+λβfβ)
d
dtΔt




 dt (18)
  

由于Δz(t0)=0,则式(18)还可以写成

Δz(t)exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  =∫t

t0

d
dt

∂L
∂q
·
s
+ 


 

 λβ
∂fβ

∂q
·
s Δqs -q

·
sΔt  + L+λβfβ  ·Δt+

 λβ
∂fβ

∂q
··

s
Δq
·
s -q

··
sΔt  




 ·exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  -

 ddt
λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 Δqs -q

·
sΔt   +

 ∂L
∂qs

+λβ
∂fβ

∂qs  ·exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ   -

 ddt
∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 +

 d
2

d2t
λβ
∂fβ

∂q
·
s
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




  (Δqs -q

·
sΔt)dt

(19)

将生成元ξσ
0 和ξσ

s 代入式(18)和式(19),可得

Δz(t)exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  

 =∫
t

t0
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  · ∂L

∂t+λβ
∂fβ

∂t  ξσ
0





 +

∂L
∂qs

+λβ
∂fβ

∂qs  ξσ
s + L+λβfβ  ξ

·σ
0+

∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  ξ

·σ
s -q

·
sξ
·σ
0  +λ

·

βfβξ
σ
0+

λβ
∂fβ

∂q
··

s
ξ
··σ

s -2q
··

sξ
·σ
0-q

·
sξ
··σ
0  



 εσdt (20)

以及

Δz(t)exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  =

∫
t

t0
εσ
d
dtexp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  · ∂L

∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  ξ-σs




 +

L+λβfβ  ξσ
0+λβ

∂fβ

∂q
··

s
ξ
·σ
s -q

·
sξ
·σ
0-q

··
sξσ
0  



 -

d
dt

λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 ξ

-σ
s +

εσ
∂L
∂qs

+λβ
∂fβ

∂qs  exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ   -

d
dt

∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 +
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d2

dt2
λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




  ξ-σsdt (21)

其中ξ
-σ
s =ξσ

s -q
·
sξσ
0.方程(20)和(21)是二阶非完整

系统 Vacco动力学的 Hamilton-Herglotz作用量

变分的两个基本公式.
  

如果对于系统的 Hamilton-Herglotz作用量

泛函z,有

Δz(t1)=0 (22)

成立,则称变换式(14)为 Herglotz型 Noether意

义下的对称变换.
  

此时根据式(20)可得

 exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  · ∂L

∂t+λβ
∂fβ

∂t  ξσ
0





 +

∂L
∂qs

+λβ
∂fβ

∂qs  ξσ
s + L+λβfβ  ξ

·σ
0+

∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  ξ

·σ
s -q

·
sξ
·σ
0  +λ

·

βfβξ
σ
0+

λβ
∂fβ

∂q
··

s
ξ
··σ

s -2q
··

sξ
·σ
0-q

·
sξ
··σ
0  



 =0 (23)

  

由二阶非完整约束方程(1)和Vacco动力学的

Herglotz型方程(12)确定的系统

Δzt1  exp-∫
t1

t0

∂L
∂zdθ  

 =∫
t1

t0

d
dtεσGσexp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  


 



 dt (24)

其中Gσ=Gσ(t,qs,q
·
s,z)为规范函数,则称变换式

(14)为 Herglotz型 Noether意义下的准对称变

换.
  

此时由方程(20)得到

exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  ∂L

∂t+λβ
∂fβ

∂t  ξσ
0+λ

·

βfβξ
σ
0





 +

∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  ξ

·σ
s -q

·
sξ
·σ
0  + L+λβfβ  ξ

·σ
0+

λβ
∂fβ

∂q
··

s
ξ
··σ

s -2q
··

sξ
·σ
0-q

·
sξ
··σ
0  +

∂L
∂qs

+ 
λβ
∂fβ

∂qs ξσ
s




 =

d
dt Gσexp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  



 


 (25)

式(23)和式(25)称为二阶非完整系统Vacco动力

学的Herglotz型Noether判据方程.

3 二阶非完整Vacco动力学的Herglotz型

Noether定理
  

在对称变换下,由式(21)和二阶非完整Vacco
动力学的Herglotz型方程(12)可得

 ddtexp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  · ∂L

∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  ξ-σs +





 

L+λβfβ  ξσ
0+λβ

∂fβ

∂q
··

s
ξ
·σ
s -q

·
sξ
·σ
0-q

··
sξσ
0  



 -

d
dt

λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 ξ

-σ
s =0 (26)

对上式进行积分可得 Herglotz型Noether守

恒量

 exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  · ∂L

∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  ξ-σs +







L+λβfβ  ξσ
0+λβ

∂fβ

∂q
··

s
ξ
·σ
s -q

·
sξ
·σ
0-q

··
sξσ
0  



 -

d
dt

λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 ξ

-σ
s =const.(27)

  

在准对称变换下,还可得Herglotz
 

型Noether
守恒量

 exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ  · ∂L

∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  ξ-σs -Gσ




 +

L+λβfβ  ξσ
0+λβ

∂fβ

∂q
··

s
ξ
·σ
s -q

·
sξ
·σ
0-q

··
sξσ
0  



 -

d
dt

λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 



 ξ

-σ
s =const.(28)

定理1 如果对于由二阶非完整约束方程(1)和

Vacco动力学的Herglotz型方程(12)确定的系统,

生成元函数ξσ
0,ξσ

s 和规范函数Gσ 满足Noether判

据方程(25),则此系统存在 Herglotz型 Noether
守恒量式(28).

  

特别地,当Gσ≡0时,上述定理成为:

定理2 若对于由二阶非完整约束方程(1)和Vac-
co动力学的 Herglotz型方程确定的系统,生成元

函数ξσ
0,ξσ

s 满足Noether判据方程(23),则此系统

存在Herglotz型Noether守恒量式(27).
  

定理1和定理2为二阶非完整系统 Vacco动

力学的 Herglotz型 Noether定理.若L(t,qs,q
·
s,

z)不再依赖于z(t),即满足∂L(t,qs,q
·
s,z)/∂z=

0,则退化为经典Lagrange函数L(t,qs,q
·
s),此时

二阶非完整系统Vacco动力学的 Herglotz型方程

(12)将退化为[12,13]:

 ∂L∂qs
+λβ

∂fβ

∂qs
-
d
dt
∂L
∂q
·
s
-λβ

d
dt
∂fβ

∂q
·
s
-λ

·

β
∂fβ

∂q
·
s
+

λ
··

β
∂fβ

∂q
··
s
+2λ

·

β
d
dt
∂fβ

∂q
··
s  +λβ

d2

dt2
∂fβ

∂q
··
s  =0(29)  

特别地,若约束是一阶非完整的,则定理2退

化为一阶非完整系统Vacco动力学的 Herglorz型
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Noether定理;若 Herglotz型Lagrange函数同时

也不含作用量z,那么定理2将退化为经典的Vac-
co动力学系统的Noether定理[8],即为如下推论.
推论1 如果对于一阶非完整Vacco动力学系统,

变换式(14)是Noether准对称变换,则该系统存在

r个线性独立的第一积分,形如

(L+λβfβ)ξ
σ
0+

∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  ξ-σs -Gσ

 =const.,
 

(σ=1,2,…,r) (30)
  

反过来,已知二阶非完整Vacco动力学系统的

个第一积分为

Iσ(t,qi,q
·
i,z)=const.,(σ=1,2,…,r)(31)

  

对式(31)两端关于t求导,并与式(12)两端同

时乘以ξ
-σ
s 后相加,可得

dIσ

dt + ∂L
∂qs

+λβ
∂fβ

∂qs  exp-∫
t

t0

∂L
∂zdθ   -

 ddt
∂L
∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 +

 d
2

dt2
λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




  ξ-σs =0 (32)

  

令q
··

s 项的系数为0,即

∂Iσ

∂q
·
i
-

∂2L
∂q
·
s∂q

·
i
+λβ

∂2fβ

∂q
·
s∂q

·
i
+2λβ

∂L
∂z

∂2fβ

∂q
··

s∂q
·
i +

λβ
∂fβ

∂q
··

s

∂2L
∂z∂q

·
i
-λβ

∂3fβ

∂q
··

s∂q
·
i∂t

-λ
·

β
∂3fβ

∂q
··

s∂t∂q
·
i
-

λβ
∂2fβ

∂q
··
s∂qi

-2λ
·

β
∂2fβ

∂q
··
s∂q
·
i exp-∫

t

t0

∂L
∂zdθ  ξ-σs =0

(33)

从上述方程反解出ξ
-σ
s 可得

ξ
-σ
s =b

~
si·exp∫

t

t0

∂L
∂zdθ  ·∂I

σ

∂q
·
i

(34)

其中

 bsi=
∂2L
∂q
·
s∂q

·
i
+λβ

∂2fβ

∂q
·
s∂q

·
i
+2λβ

∂L
∂z
·∂

2fβ

∂q
··

s∂q
·
i
+

λβ
∂fβ

∂q
··

s

·∂
2L

∂z∂q
·
i
-2λ

·

β
∂2fβ

∂q
··

s∂q
·
i
-λ

·

β
∂3fβ

∂q
··

s∂t∂q
·
i
-

λβ
∂2fβ

∂q
··

s∂qi
-λβ

∂3fβ

∂q
··

s∂q
·
i∂t
,

 

(s,i=1,2,…,n)

(35)

  

若令式(31)等于守恒量式(28),可得

 ξσ
0= Iσ·exp∫

t

t0

∂L
∂zdθ  - ∂L

∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  ξ-σs -

λβ
∂fβ

∂q
··

s
ξ
·σ
s -q

·
sξ
·σ
0-q

··
sξσ
0  +Gσ -

d
dt

λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 ξ

-σ
s L+λβfβ  -1

(36)
因此,在已知Iσ(t,q,q

·,z)=const.,并选定

合适的规范函数后,可由式(34)和式(36)找到相应

生成元函数ξ
-σ
0 和ξ

-σ
s.于是有如下定理:

定理3 对于二阶非完整 Vacco动力学的 Her-

glotz型系统式(12),若存在r 个线性独立的第一

积分式(31),那么系统存在由方程式(34)和式(36)

确定的生成元函数使其满足 Herglotz型 Noether
准对称性.

  

若Gσ≡0,则式(36)成为

 ξσ
0= Iσ·exp∫

t

t0

∂L
∂zdθ  - ∂L

∂q
·
s
+λβ

∂fβ

∂q
·
s  ξ-σs -

λβ
∂fβ

∂q
··

s
ξ
·σ
s -q

·
sξ
·σ
0-q

··
sξσ
0  -

d
dt

λβ
∂fβ

∂q
··

s
exp∫

t

t0

∂L
∂zdθ  




 




 ξ

-σ
s L+λβfβ  -1

(37)

  

此时,定理3退化为:
 

定理4 对于二阶非完整 Vacco动力学的 Her-

glotz型系统式(12),若存在r 个线性独立的第一

积分式(31),那么该系统存在由方程式(34)和式

(37)确 定 的 生 成 元 函 数 使 其 满 足 Herglotz型

Noether对称性.
  

定理3和定理4可称为二阶非完整 Vacco动

力学系统的Herglotz型Noether逆定理.

4 算例
  

一单位质量的质点在空间中运动.若该质点受

到非保守力为

Fx =-x·,Fy =-y
·,Fυ =-υ

· (38)

令q1=x,q2=y,q3=υ,它的运动受有一个双面理

想二阶线性非完整约束为

f=-q1q
··
1-q2q

··
2+q3q

··
3=0 (39)

试研究该系统的守恒量.
  

如果已知系统的Herglotz型Lagrange函数为

L=
1
2q

·2
1+q

·2
2+q

·2
3  -z (40)

  

将式(39)、式(40)均代入二阶非完整Vacco动

力学的Herglotz型系统式(12)可得

e
t-t0 -2λq

··
1-q

··
1+q

·
1-λ

··
q1-2λ

·
q
·
1+2λ

·
q1 +

02
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 2λq
·
1-λq1 =0 (41)

e
t-t0 -2λq

··
2-q

··
2+q

·
2-λ

··
q2-2λ

·
q
·
2+2λ

·
q2 +

 2λq
·
2-λq2 =0 (42)

e
t-t0 2λq

··
3-q

··
3+q

·
3+λ

··
q3+2λ

·
q
·

3-2λ
·
q3 -

 2λq
·

3+λq3 =0 (43)
  

根据判据方程式(25)可得

λ(-q
··
1ξ1-q

··
2ξ2+q

··
3ξ3)+λ

·
(-q1q

··
1-q2q

··
2+q3q

··
3)ξ0+

 12
(q
·2
1+q

·2
2+q

·2
3-2z)ξ

·

0-λ(q1q
··
1+q2q

··
2-q3q

··
3)ξ
·

0+

 q
·
1(ξ
·

1-q
·
1ξ
·

0)+q
·
2(ξ
·

2-q
·
2ξ
·

0)+q
·
3(ξ
·

3-q
·
3ξ
·

0)-

 λq1(ξ
··

1-2q
··
1ξ
·

0-q
·
1ξ
··

0)-λq2(ξ
··

2-2q
··
2ξ
·

0-q
·
2ξ
··

0)+

 λq3(ξ
··

3-2q
··
3ξ
·

0-q
·
3ξ
··

0)-G-G
·
=0 (44)

上述方程有解

ξ0=0,
  

ξ1=2q
·
1,

  

ξ2=2q
·
2,

  

ξ3=2q
·
3,

G=q
·2
1+q

·2
2+q

·2
3-2z (45)

  

由定理1,将方程式(45)代入式(28),可得相

应的守恒量为

 I1=e
t-t0[(1+2λ)(q

·2
1+q

·2
2)+(1-2λ)q

·2
3+2z+

(2λ
·
-2λ)(q1q

·
1+q2q

·
2-q3q

·
3)]=const.(46)

  

特殊的,由于λ 的初值可以任意选取,因而能

将式(46)中的λ
·

换成λ,此时守恒量变成

I1=e
t-t0[(1+2λ)(q

·2
1+q

·2
2)+

 (1-2λ)q
·2
3+2z]=const. (47)

  

其次,当G≡0时,
 

由判据方程式(23)可得

 -λ(q
··
1ξ1+q

··
2ξ2-q

··
3ξ3)+

1
2
(q
·2
1+q

·2
2+q

·2
3-

2z)ξ
·

0-λ(q1q
··
1+q2q

··
2-q3q

··
3)ξ
·

0-λ
·
(q1q

··
1+

q2q
··
2-q3q

··
3)ξ0+q

·
1(ξ
·

1-q
·
1ξ
·

0)+q
·
2(ξ
·

2-

q
·
2ξ
·

0)+q
·
3(ξ
·

3-q
·
3ξ
·

0)-λq1(ξ
··

1-2q
··
1ξ
·

0-

q
·
1ξ
··

0)-λq2(ξ
··

2-2q
··
2ξ
·

0-q
·
2ξ¨0)+λq3(ξ

··

3-

2q
··
3ξ
·

0-q
·
3ξ
··

0)=0 (48)

方程(48)有解

ξ0=1,
  

ξ1=0,
  

ξ2=0,
  

ξ3=0 (49)

由定理2,将方程式(49)的特解代入式(27),可得

相应守恒量为

I2=e
t-t0 1

2+λ  q·21


 +
1
2+λ  q·22+

 1
2-λ  q·23+z-(λ-λ

·
)(q1q

·
1+q2q

·
2+

 q3q
·
3)]=const. (50)

  

最后,根据已知守恒量由定理3寻找相应的无

穷小生成元函数.假设系统有守恒量如下

I=e
t-t0[(1+2λ)(q

·2
1+q

·2
2)+(1-2λ)q

·2
3+2z]

=const. (51)

再由式(35)可知

b11=1+λ,b22=1+λ,b33=1-λ,

b
~
11=

1
1+λ

,b
~
22=

1
1+λ

,b
~
33=

1
1-λ

(52)

将式(51)、式(52)代入式(34)分别可得

ξ
-
1=b

~
11·exp∫

t

t0

∂L
∂zdθ  ·∂I∂q·1=2+4λ1+λq

·
1 (53)

ξ
-
2=b

~
22·exp∫

t

t0

∂L
∂zdθ  ·∂I∂q·2=2+4λ1+λq

·
2 (54)

ξ
-
3=b

~
33·exp∫

t

t0

∂L
∂zdθ  ·∂I∂q·3=2-4λ1-λq

·
3 (55)

将式(51)~式(55)均代入式(36),并选取

 G= (1+2λ)(q
·2
1+q

·2
2)+(1-2λ)q

·2
3-2z (56)

则方程(53)~(56)有解

ξ0=0,
 

ξ1=
(2+4λ)q

·
1

1+λ
 

ξ2=
(2+4λ)q

·
2

1+λ
,ξ3=

(2-4λ)q
·
3

1-λ
(57)

5 结论
  

本文基于Herglotz变分原理研究了二阶非完

整系统的Vacco动力学及其Noether定理,主要结

果如下:首先,基于 Herglotz变分问题建立了二阶

非完整系统Vacco动力学的 Herglotz型运动微分

方程式(12);其次,根据 Hamilton-Herglotz作用

量变分的两个基本公式(20)和式(21),推导了二阶

非完整系统 Vacco动力学的 Herglotz型 Noether
定理(定理1和定理2);最后,还给出了二阶非完

整系统Vacco动力学的 Herglotz型Noether定理

的逆定理(定理3和定理4).本文的研究方法和结

果,可以进一步推广至任意阶非完整约束系统.
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