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摘要 新生哺乳动物呼吸节律的产生与pre-Bötzinger复合体中神经元的节律性放电密切相关.放电行为是

神经系统中一种复杂的非线性现象,表现为多种模式.混合簇放电是实验观察到的一类放电模式,其产生涉

及复杂的动力学机制.磁流和电流的引入对神经元的放电模式具有重要的调节作用.我们分别探索了磁流

和电流对单个pre-Bötzinger复合体神经元内混合簇放电模式的影响.通过快慢分解和双参数分岔分析,研

究了磁流和电流对混合簇放电的产生及转迁的动力学机制.结果表明,磁流和刺激电流都能引起混合簇个

数的增减性的多次变化,不同于其它簇放电在磁流和刺激电流的作用下引起混合簇个数的单调增加或减少

的现象,该结果显示了节律变化现象的多样性.本研究结果有助于揭示和解释呼吸节律中复杂节律模式的

动力学机制.
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Abstract The
 

generation
 

of
 

respiratory
 

rhythms
 

in
 

newborn
 

mammals
 

is
 

critically
 

involved
 

in
 

the
 

rhyth-
mic

 

firing
 

of
 

neurons
 

in
 

the
 

pre-Bötzinger
 

complex.Rhythmic
 

activity
 

is
 

a
 

complex
 

nonlinear
 

phenomenon
 

in
 

the
 

nervous
 

system,which
 

manifests
 

as
 

diverse
 

patterns.One
 

special
 

somato-dendritic
 

bursting
 

ob-
served

 

experimentally
 

is
 

the
 

mixed
 

burster.It
 

consists
 

of
 

two
 

or
 

more
 

different
 

types
 

of
 

bursters
 

in
 

each
 

period,involving
 

extremely
 

complex
 

dynamic
 

mechanisms.The
 

introduction
 

of
 

magnetic
 

flow
 

and
 

direct
 

current
 

stimulation
 

plays
 

an
 

important
 

role
 

in
 

regulating
 

the
 

firing
 

pattern
 

of
 

neurons.We
 

explore
 

sepa-
rately

 

the
 

effects
 

of
 

magnetic
 

flow
 

and
 

current
 

on
 

the
 

rhythmic
 

patterns
 

of
 

mixed
 

bursting
 

within
 

individ-
ual

 

pre-Bötzinger
 

complex
 

neurons.By
 

fast
 

and
 

slow
 

decomposition
 

and
 

two-parameter
 

bifurcation
 

analy-
sis,the

 

dynamic
 

mechanism
 

of
 

generation
 

and
 

transition
 

of
 

mixed
 

bursting
 

by
 

magnetic
 

flow
 

and
 

direct
 

current
 

is
 

investigated.The
 

results
 

show
 

that
 

both
 

the
 

magnetic
 

flow
 

and
 

direct
 

current
 

can
 

cause
 

multi-
ple

 

changes
 

in
 

the
 

increase
 

and
 

decrease
 

of
 

the
 

number
 

of
 

somatic
 

bursts
 

in
 

the
 

mixed
 

bursting.
 

Different
 

from
 

other
 

phenomena
 

in
 

which
 

the
 

number
 

of
 

mixed
 

bursting
 

is
 

monotonically
 

increased
 

or
 

decreased,
the

 

results
 

show
 

the
 

diversity
 

phenomenon
 

of
 

rhythm
 

activity.The
 

results
 

of
 

the
 

present
 

study
 

may
 

help
 

to
 

reveal
 

and
 

explain
 

the
 

dynamic
 

mechanism
 

of
 

the
 

complex
 

mixed
 

pattern
 

of
 

respiratory
 

rhythm.
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引言
  

呼吸节律是哺乳动物重要的生理性活动,其产

生机制一直受到广泛的关注[1].实验表明,在新生

大鼠中延髓头端腹外侧的前包钦格复合体(pre-
Bötzinger

 

complex)被认为是呼吸节律起源的关键

部 位[2,3].Lieske等 人 发 现 脑 干 切 片 中 的 pre-
Bötzinger

 

复合体可以产生两种与正常呼吸极为相

似的节律,该节律是多种呼吸模式的基础[4].基于

Hodgkin-Huxley模型[5],Butera
 

等人建立了单个

和网络神经元呼吸节律的数学模型,呼吸节律的生

理模型的数学框架因此逐渐建立起来,这些模型能

够模拟呼吸节律的产生规律[6,7].基于实验现象,

Toporikova
 

和
 

Butera
 

提出了一个关于两种独立簇

放电机制的两室数学(TB)模型[8],该模型能够产

生非特异性阳离子电流(ICAN)
[9,10]

 

依赖的树突状

簇放电和持续钠电流(INap)
[11,12]依赖的胞体簇放

电,即混合簇放电.非特异性阳离子电流(ICAN)在
混合簇放电的产生中起着非常重要的作用,因此在

单个神经元中ICAN 和INap 与混合簇放电模式的产

生密切相关[13,14].古华光等研究了抑制性和兴奋

性自突触反馈对混合簇放电产生的异常现象,并且

给出了簇放电分岔机制[15,16].神经元中树突子系

统中 Ca2+ 振荡能够逐步形成特殊 的 混 合 簇 放

电[17-20].Izhikevich等人解释了动作电位产生中的

分岔机制,并概括了常规簇放电的分类[21].与常规

簇放电不同,混合簇放电一般由两种或两种以上不

同类型的常规簇放电模式组成,并且体现极其复杂

的动态特性.在适当的外部电流刺激下,神经元的

簇放电节律会发生改变,例如,磁流和电流可以直

接影响神经元的动态特性[22-24],这种节律的控制模

式对治疗节律相关的精神类疾病有一定的参考价

值[25-27].马军等人发现,通过电荷和磁通可以分别

描述电场与电磁感应的变化,并以此为基础提出了

几个神经元控制模型[28,29].虽然外部刺激对神经

元中混合簇放电的产生已有一定的研究,但是电流

和磁流等外激励对混合簇放电的影响,其现象和动

力学机制都极其复杂,值得进一步探究.
  

本文主要研究电流和磁流对具有ICAN 电流的
 

Butera
 

神经元模型中混合簇放电的影响.第一部

分中,给出了单个pre-Bötzinger复合体的神经元

模型,以及电流和磁流的表达形式;
 

第二部分中,

我们研究电流和磁流调控对神经元放电模式的影

响,采用双参数分岔分析并结合数值仿真的方法可

以更好地解释双参数平面上神经元不同的簇放电

模式及神经元电活动之间的转迁机制[30,31],通过

快慢分析和单、双参数分岔分析,给出了混合簇放

电产生和转迁的动力学机制.第三部分给出了总

结.本文中的分岔图是通过XPPAUT
 

软件[32]计算

得到.

1 模型介绍

基于Pre-Bötzinger
 

复合体模型[12],具有电流

和磁流激励的兴奋性吸气神经元模型如方程(1)~
方程(6)所示,该模型是具有快,慢和超慢变量的动

力学模型:v,n
 

是快变量;h 和[Ca]是慢变量;而l
是超慢变量,其中方程(1)~方程(3)称为胞体子系

统,式(5)、式(6)是树突子系统,描述钙离子浓度的

动力学变化.方程描述如下:

dv/dt=(-INap-INa-IK-ICAN-
 IL+Iext+IFBC)/Cm , (1)

dn/dt=(n∞(v)-n)/τn(v)
 

, (2)

dh/dt=(h∞(v)-h)/τh(v), (3)
  

dφ/dt=0.01v-k2φ,
 

(4)
 

d[Ca]/dt=fi/(JERin -JERout
), (5)

dl/dt=AKd(1-l)-A[Ca])l. (6)
   

其中v 是膜电位,Cm 是细胞膜电容,
 

h 和n 分别

对应持续钠电导和钾电导的门控变量,Iext 是外激

励电流,[Ca]是钙浓度,l是未被灭活的IP3 通道的

部分,JERin
表示内质网(ER)流入胞浆的通量,

JERout
表示从胞浆流入ER的通量.该模型中INap,

INa,IK,ICAN 和
 

IL 分别代表持续钠电流、钠电流、

钾电流、钙激活的非特异性阳离子电流和泄漏电

流.各个电流方程描述如下:
               

INap=gNapmp∞(v)h(v-ENa),

INa=gNam3
∞(v)(1-n)(v-ENa),

IK=gKn4(v-EK),

IL=gL(v-EL),

ICAN=gCANf([Ca])(v-ENa).
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外激励磁流激励的表达式为:IFBC =k0(α+

3βφ2)(ve-v),其中k0 为反馈系数,磁通量φ可以

描述电磁感应和磁场的作用,模型中涉及的其他函

数和参数见附录.

2 主要结果

2.1 电流Iext 对混合簇的影响

在本节中,我们将磁流激励IFBC 中的反馈系

数k0 设置为0,只研究电流Iext对系统动力学及放

电模式的影响.
2.1.1 电流Iext对混合簇个数的影响

  

随着Iext的增加,混合簇个数会发生明显的改

变,如图1
 

(a)所示.
 

黑色实线代表神经元中细胞

膜电位v 随时间的演化过程,红色虚线表示钙浓度

[Ca]随时间的演化过程.混合簇个数会发生两次增

减性的变化,混合簇个数呈现先增大后减小再增大

的规律.参数Iext变化时所对应峰峰间期ISI序列

如图1
 

(b)所示.随着Iext的改变,混合簇的周期呈

现两次突然的变化.
    

下面,我们通过双参数分岔,分析混合簇个数

(a)
 

Iext变化时膜电位v的时间序列
(a)

 

Time
 

series
 

of
 

the
 

membrane
 

potential
 

with
 

increasing
 

of
 

Iext

(b)
 

Iext变化时膜电位v的ISI分岔序列图
(b)

 

ISI
 

diagram
 

of
 

membrane
 

potential
 

v
 

with
 

parameter
 

Iext
图1 不同Iext变化时系统表现的放电模式和

 

ISI分岔图

Fig.1 The
 

firing
 

patterns
 

and
 

ISI
 

diagram
 

of
 

the
 

system
 

with
 

different
 

Iext

随着Iext增加时的变化机制.当电流Iext=0时,系
统产生的混合簇放电模式如图2(a)所示,此时对

应的快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔

如图2(b)所示.其中f,ah,homo分别表示鞍结分

岔曲线(红色),Andronov-Hopf分岔曲线(蓝色)和
同宿轨分岔曲线(黑色).全系统轨线(绿色)也叠加

在双参数分岔图中.此时,系统的轨线在同宿轨分

岔homo和鞍结分岔f曲线之间跃迁1次,与混合

簇中包含一个胞体簇相对应.

(a)
 

Iext=0时膜电位v的时间序列
(a)

 

Time
 

series
 

of
 

the
 

membrane
 

potential
 

v
 

with
 

Iext=0

(b)
 

Iext=0时快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔
 

(b)
 

Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

the
 

fast
 

subsystem
 

with
 

respect
 

to
 

the
 

slow
 

variables
 

h
 

and
 

[Ca]
 

with
 

Iext=0
图2 Iext=0的双参数分岔分析

Fig.2 Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

Iext=0

随着电流增加至Iext=8
 

时,胞体簇的个数增

加至2个.全系统时间序列图以及快子系统的双参

数分岔分别如图3(a)和图3(b)所示.此时轨线在

鞍结分岔曲线f 与同宿轨分岔曲线homo之间跃

迁两次,与混合簇中包含有两个胞体簇相对应.
当Iext增加到

 

15
 

时,混合簇个数变化趋势与

之前相反,呈现出减少的趋势,如图4(a)所示,
 

胞

体簇的数量减少至一个.快子系统对慢变参数h 和

[Ca]的双参数分岔如图4(b)所示.全系统轨线从t
=0时刻开始,穿过同宿轨分岔曲线homo后,在鞍

结分岔曲线f2 上停留t=1180ms后,再次跃迁至
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(a)Iext=8时膜电位v的时间序列
(a)

 

Time
 

series
 

of
 

the
 

membrane
 

potential
 

v
 

with
 

Iext=8
 

(b)
 

Iext=8时快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔
(b)

 

Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

the
 

fast
 

subsystem
 

with
 

respect
 

to
 

the
 

slow
 

variables
 

h
 

and
 

[Ca]
 

with
 

Iext=8
图3 Iext=8的双参数分岔分析

Fig.3 Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

Iext=8

(a)Iext=15时膜电位v的时间序列
(a)Time

 

series
 

of
 

the
 

membrane
 

potential
 

v
 

with
 

Iext=15
 

(b)
 

Iext=15时快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔
(b)

 

Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

the
 

fast
 

subsystem
 

with
 

respect
 

to
 

the
 

slow
 

variables
 

h
 

and
 

[Ca]
 

with
 

Iext=15
图4 Iext=15的双参数分岔分析

Fig.4 Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

Iext=15

同宿轨分岔曲线homo[图4(b)内嵌图],完成一个

胞体簇放电,即系统轨线在鞍结分岔曲线f 与同宿

轨分岔曲线homo之间跃迁1次,此时混合簇中包

含一个胞体簇.
  

当Iext增加到
 

26.8
 

时,混合簇个数再次增加,

如图5(a)所示,胞体簇的数量增加至两个.对胞体

簇进行双参数分岔分析如图5(b)所示.全系统轨

线在鞍结分岔f 曲线和同宿轨分岔homo之间跃

迁2次,与混合簇中包含2个胞体簇对应.
 

(a)Iext=26.8时膜电位v的时间序列
(a)Time

 

series
 

of
 

the
 

membrane
 

potential
 

v
 

with
 

Iext=26.8
 

(b)
 

Iext=26.8时快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔
(b)

 

Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

the
 

fast
 

subsystem
 

with
 

respect
 

to
 

the
 

slow
 

variables
 

h
 

and
 

[Ca]
 

with
 

Iext=26.8
图5 Iext=26.8的双参数分岔分析

Fig.5 Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

Iext=26.8

2.1.2 胞体簇放电模式的动力学分析
     

依据Izhikevich的分类标准[21],对胞体簇的放

电模式进行分析.快子系统对慢变量h 的单参数分

岔分析如图6所示.S型曲线由稳定(实线)和不稳

定(虚线)平衡点组成,点F1 和F2 表示平衡点的鞍

结分岔,AH为Andronov-Hopf分岔.红色曲线表

示由Hopf分岔产生的极限环的最大值和最小值,

HC表示极限环的同宿轨分岔.
   

当Iext=0时,快子系统对慢变量h的单参数分

岔分析如图6(a)所示.系统轨线由下状态的静息态

(位于S型曲线下支)经由鞍结分岔(F1)跃迁至上状
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(a)
 

Iext=0时胞体簇放电的单参数分岔
(a)Fast-slow

 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

somatic
 

bursting
 

with
 

Iext=0

(b)Iext=8时胞体簇放电的单参数分岔
(b)Fast-slow

 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

somatic
 

bursting
 

with
 

Iext=8

(c)Iext=15时胞体簇放电的单参数分岔
(c)Fast-slow

 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

somatic
 

bursting
 

with
 

Iext=15

(d)Iext=26.8时胞体簇放电的单参数分岔
(d)Fast-slow

 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

somatic
 

bursting
 

with
 

Iext=26.8
图6 不同Iext变化时胞体簇放电的单参数分岔分析

Fig.6 Fast-slow
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

somatic
 

bursting
 

under
 

different
 

electric
 

currents
 

态的放电状态,由于稳定焦点的吸引,胞体簇的振

幅逐渐减小并穿过Andronov-Hopf
 

(AH)分岔点,

由于稳定极限环的吸引和不稳定焦点的排斥影响,

使得胞体簇的振幅逐渐增大,最终经由极限环的同

宿轨(HC)分岔转迁至下状态的静息态,胞体簇完成

一个周期振荡.此时的放电状态为经由
 

“fold/homo-
clinic”滞后环的“Hopf/

 

homoclinic”型簇放电.
当Iext=8,15,26.8时,快子系统对慢变量h

的单参数分岔分析分别如图6(b)~图6(d)所示.
系统轨线由下状态的静息态经由鞍结分岔(F1)跃
迁至上状态的放电状态,由于极限环的吸引而反复

振荡,最终经由同宿轨(HC)分岔跃迁至下状态的

静息态,进而胞体簇完成一个周期振荡.此时胞体

簇的放电模式均为“fold/homoclinic”型簇放电.这
类簇放电产生的动力学机制是基于由稳定极限环

和稳定平衡点构成的双稳态,随着电流Iext 的增

加,双稳区域逐渐减小,从而使得“fold/homoclin-
ic”型胞体簇的周期逐渐减小.

  

(a)k0 变化时膜电位v的时间序列
(a)

 

Time
 

series
 

of
 

the
 

membrane
 

potential
 

with
 

increasing
 

of
 

k0

(b)
 

k0 变化时膜电位v的ISI分岔序列图
(b)

 

ISI
 

diagram
 

of
 

membrane
 

potential
  

v
 

with
 

parameter
 

k0
图7 不同k0 变化时系统表现的放电模式和

 

ISI分岔图

Fig.7 The
 

firing
 

patterns
 

and
 

ISI
 

diagram
 

of
 

the
 

system
 

with
 

different
 

k0
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(a)
  

k0=0时快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔
(a)

 

Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

the
 

fast
 

subsystem
 

with
 

respect
 

to
 

the
 

slow
 

variables
 

h
 

and
 

[Ca]
 

with
 

k0=0

(b)
  

k0=0.1时快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔
(b)

 

Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

the
 

fast
 

subsystem
 

with
 

respect
 

to
 

the
 

slow
 

variables
 

h
 

and
 

[Ca]
 

with
 

k0=0.1

(c)
  

k0=0.2时快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔
(c)

 

Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

the
 

fast
 

subsystem
 

with
 

respect
 

to
 

the
 

slow
 

variables
 

h
 

and
 

[Ca]
 

with
 

k0=0.2

(d)
  

k0=0.58时快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔
(d)

 

Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

the
 

fast
 

subsystem
 

with
 

respect
 

to
 

the
 

slow
 

variables
 

h
 

and
 

[Ca]
 

with
 

k0=0.58

(e)
  

k0=0.8时快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔
(e)

 

Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

the
 

fast
 

subsystem
 

with
 

respect
 

to
 

the
 

slow
 

variables
 

h
 

and
 

[Ca]
 

with
 

k0=0.8
图8 不同k0 变化时快子系统的双参数分岔分析

Fig.8 Two-parameter
 

bifurcation
 

analysis
 

of
 

the
 

fast
 

subsystem
 

with
 

different
 

k0

电流对于胞体簇的影响一方面是对胞体簇放电个数

的作用,另一方面,也使得胞体簇的类型发生了

改变.当电流增加到一定程度,胞体簇的类型稳定

在“fold/homoclinic”型上,但簇放电的周期减小.

2.2 磁流IFBC 对混合簇的影响
  

下面我们固定Iext=0,并设定k2=3,α=1,β=

0.0006,研究磁流反馈系数k0 对混合簇的影响.
  

与电流刺激相比,随着参数k0 的增加,混合簇

个数同样会发生明显的改变,如图7(a)所示.混合

簇个数也会发生两次增减性的变化,参数k0 变化

时所对应峰峰间期ISI序列如图7(b)所示.随着

k0 参数增加,混合簇先由簇放电逐步变为静息态,

再转迁至尖峰放电状态,对应ISI的最大值先从递

增后,再瞬间变小,即混合簇的周期呈现两次突然

的变化.
快子系统对慢变参数h 和[Ca]的双参数分岔

如图8所示.随着k0 的增大,混合簇放电中胞体簇

的数量由1个增加至2个,然后又减少.与2.1.1
节类似,全系统轨线在鞍结分岔曲线和同宿轨分岔

曲线之间跃迁次数,对应于混合簇个数,如图8(a)

~图8(e)所示.当k0=0.8时,双参数分岔曲线中

鞍结分岔f和同宿轨分岔homo曲线重合在一起,

全系统轨线不会在分岔曲线之间产生跃迁,即远离

同宿轨分岔homo曲线,最终混合簇放电中胞体簇

放电转迁至峰放电,如图8(e)
 

所示.
  

我们探索了随着电流参数Iext 和磁流反馈系

数k0 的变化与单个pre-Bötzinger复合体神经元

中的胞体簇数量的变化的关系,并给出了胞体簇类
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型的变化规律.混合簇个数随参数Iext 和k0 的变

化趋势如图
 

9所示.其中,区域Ⅰ代表1个胞体簇

(放电类型为“fold/homoclinic”滞后环的
 

“Hopf/

homoclinic”型簇放电)或两个胞体簇,区域Ⅱ代表

1个胞体簇(放电类型为“fold/homoclinic”型簇放

电)或没有胞体簇,区域Ⅲ为多个胞体簇.即Iext 和

反馈系数k0 的改变会导致胞体簇数量的变化,从
而使时间序列的周期发生改变.

图9 参数Iext和反馈系数k0 变化时胞体簇数量的变化规律图

Fig.9 The
 

diagram
 

with
 

regularity
 

of
 

changes
 

the
 

number
 

of
 

somatic
 

bursts
 

by
 

the
 

increasing
 

the
 

value
 

of
 

parameters
 

Iext
and

 

magnetic
 

flow
 

feedback
 

coefficients
 

k0

3 结论
  

在本文中,我们讨论了外加电流和磁流对单个

pre-Bötzinger复合体神经元的节律性放电活动的

影响.对外部激励电流和反馈电流作用下引起的神

经元放电的产生及转迁进行了动力学分析.峰峰间

期ISI序列表明,随着参数的改变,混合簇放电的

峰峰间期呈现两次突然的变化.即适当的磁流和电

流都能引起混合簇个数增减性的多次变化.并且快

慢分解和双参数分岔分析的结果表明,胞体簇的类

型也会发生变化.一方面,系统中钙离子浓度的周

期性改变使得系统轨迹在鞍结分岔曲线与同宿轨

分岔曲线之间跃迁,从而导致混合簇放电的产生;
 

另一方面,磁流和电流的变化,使得双参数分岔曲

线的相对位置改变,共同使得混合簇的放电个数改

变.
  

结果表明,磁流和刺激电流都能引起混合簇个

数的增减性的多次变化,并且会使胞体簇的类型发

生变化.混合簇放电中胞体簇的数量并不是以单调

的形式增加或减少,而是出现先增加后减少的变化

趋势.本文的研究结果对考虑各种复杂混合簇放电

产生的动力学机制具有重要参考意义,也有助于进

一步探讨外加电流和磁流对呼吸节律的影响机制.
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附录

模型中涉及的方程:

m∞(v)=1/{1+exp[(v-θm)/σm]},n∞(v)=1/{1+exp[(v-θn)/σn]},

mp∞(v)=1/{1+exp[(v-θmp)/σmp]},h∞(v)=1/{1+exp[(v-θh)/σh]},

τn(V)=τn/cosh[(V-θn)/2σn],τh(V)=τh/cosh[(V-θh)/2σh],

JERin = LIP3 +PIP3

[IP3][Ca]l
([IP3]+K1)([Ca]+Ka)
􀭠
􀭡

􀪁
􀪁 􀭤
􀭥
􀪁
􀪁 3  ·([Ca]ER-[Ca]),[Ca]ER= [Ca]Tot-[Ca]σ

,

f([Ca])=1/(1+(KCAN/[Ca])
nCAN),JERout=VSERCA

[Ca]2

K2
SERCA+[Ca]2

.

表1 模型中的参数值

Table
 

1 Parameter
 

values
 

used
 

in
 

the
 

model

参数 参数值 参数 参数值 参数 参数值

gL 3.2nS VL -58mV σn -4mV

gK 5.2nS VK -85mV σh 5mV

gNa 3.5nS VNa 50mV σm -5mV

gNaP 3nS Vsyne 0mV σmp -6mV

gtonice 0.3nS θn -29mV KI 1.0μM

gCAN 0.7nS θh -48mV Kα 0.4μM

τn 10ms θm -34mV KCAN 0.74μM

τh 10000ms θmp -40mV nCAN 0.97

Cm 21μF σ 0.185 [IP3] 0.95μM

LIP3 0.37pL􀅰s-1 fm 0.000025pL-1 A 0.001μM
-1􀅰s-1

PIP3 31000pL􀅰s-1 VSERCA 400aMol􀅰s-1 Kd 0.4μM

[Ca]Tot 1.25μM KSERCA 0.2μM ve 15mV
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