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非线性演化方程的新 Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解

杨先林１　唐驾时２

（１．湖南广播电视大学理工教学部，长沙　４１０００４）（２．湖南大学机械与运载工程学院，长沙　４１００８２）

摘要　基于ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程的椭圆函数解，构造新的试探解来扩展ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程展开法．利用该方法研

究了ＫｄＶｍＫｄＶ方程，双ｓｉｎｅＧｏｒｄｏｎ方程和ＢＢＭ方程，获得了这些方程的新 Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解．该方法也

能用来求解其他数学物理中的非线性演化方程．

关键词　ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程展开法，　Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数，　ＫｄＶｍＫｄＶ方程，　双 ｓｉｎｅＧｏｒｄｏｎ方程，　ＢＢＭ方

程

引 言

在非线性问题中，寻找非线性演化方程的精确

解占有很重要的地位．至今已发展了许多比较成熟
的求解方法，如反散射方法［１］，Ｂａｃｋｌｕｎｄ变换［２］，

Ｄａｒｂｏｕｘ变换［３］，齐次平衡法［４］，形变映射法［５］，

双曲正切函数展开法［６］，扩展的双曲正切函数展开

法［７］，Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数展开法［８］，扩展的 Ｊａｃｏｂｉ椭
圆函数展开法［９］和辅助方程法［１０１３］等．最近，基于
ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程，文献［１４］提出了一个 ｓｉｎｈＧｏｒ
ｄｏｎ方程展开法，并用它来构造非线性演化方程的
Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解．利用如下行波变换

ｕ＝ｕ（ξ），ξ＝ｋ（ｘ－λｔ） （１）
则ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程

２
ｘｔ
＝αｓｉｎｈ（α为常数） （２）

被简化为一常微分方程，

ｄ２
ｄξ２
＝－αｋλ

ｓｉｎｈ （３）

式中 ｋ和λ分别是波数和波速．对式（３）积分得

（
ｄ
ｄξ
１
２）

２＝－αｋλ
ｓｉｎｈ２（１２）＋ａ （４）

令＝２ω，－αｋλ
＝１，取积分常数 ａ＝１－ｍ２，ｍ是

Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数的模数．则式（４）变为

（
ｄω
ｄξ
）２＝ｓｉｎｈ２ω＋１－ｍ２

或　　ｄωｄξ
＝ ｓｉｎｈ２ω＋１－ｍ槡

２ （５）

求解方程（５），得到的Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解为
ｓｉｎｈω（ξ）＝ｃｓ（ξ，ｍ）

或　　ｃｏｓｈω（ξ）＝ｎｓ（ξ，ｍ） （６）
再利用如下变换

ｕ（ξ）＝ａ０＋∑
ｎ

ｉ＝１
ｃｏｓｈｉ－１ω（ξ）［ａｉｓｉｎｈω（ξ）＋

　　ｂｉｃｏｓｈω（ξ）］ （７）
就构造出了ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程展开法．本文中，我们

令＝２ω，－αｋλ
＝１－ｍ２，取积分常数 ａ＝１，则式

（４）变为

（
ｄω
ｄξ
）２＝（１－ｍ２）ｓｉｎｈ２ω＋１

或　　ｄωｄξ
＝ （１－ｍ２）ｓｉｎｈω（ξ）＋槡 １ （８）

求解方程（８），得到的Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解为
ｓｉｎｈω（ξ）＝ｓｃ（ξ，ｍ）

或　　ｃｏｓｈω（ξ）＝ｎｃ（ξ，ｍ） （９）
下面我们将利用方程（８）及其解（９），并对变换（７）
稍加改变来扩展 ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程展开法，然后用
该方法求解几个非线性演化方程的行波解．

１　扩展的ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程展开法

下面依据ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程展开法的基本思路
给出扩展的ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程展开法的一般步骤：

步骤１．考虑如下具有三个独立变量ｘ，ｙ，ｔ的
非线性演化方程

Ｆ（ｕ，ｕｘ，ｕｙ，ｕｔ，ｕｘｘ，ｕｘｙ，ｕｘｔ，ｕｙｙ，ｕｙｔ，ｕｔｔ，…）（１０）
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利用行波变换

ｕ＝ｕ（ξ），　ξ＝ｋ（ｘ＋ｌｙ－λｔ） （１１）
这里ｋ，ｌ和λ是待定常数．方程（１０）被简化为非线
性常微分方程

Ｈ（ｕ，ｕ′，ｕ＂，ｕ＂，…）＝０ （１２）
这里ｕ′表示 ｄｕ／ｄξ．

步骤２．假设方程（１２）具有如下形式的解

ｕ（ξ）＝Ａ０＋∑
ｎ

ｉ＝１
［Ａｉｓｉｎｈωξ＋Ｂｉｃｏｓｈω（ξ）］

ｉ（１３）

式中Ａ０，Ａｉ，Ｂｉ（ｉ＝１，２，…，ｎ）是待定常数，新的变
量ω（ξ）满足方程（８）．依据式（８）和（１３），我们定
义ｕ（ξ）的次数为Ｄ［ｕ（ξ）］＝ｎ，则其他表达式的
次数为：

Ｄ［ｄαｕ／ｄξα］＝ｎ＋α，

Ｄ［ｕβ（ｄαｕ／ｄξα）ｑ］＝ｎβ＋（ｎ＋α）ｑ

因此通过平衡方程（１２）中最高阶导数项和非线性
项，可以确定（１３）式中参数 ｎ的值．如果参数 ｎ不
是一个正整数，则需要作变换ｕ＝ｖｎ．

步骤３．把式（１３）和方程（８）代入式（１２）得一

ω′ｓ（ξ）ｓｉｎｈｉω（ξ）ｃｏｓｈｊω（ξ）（ｓ＝０，１，ｉ＝０，１；ｊ＝０，

１，２，…）的多项式方程．然后令 ω′ｓ（ξ）ｓｉｎｈｉω（ξ）

ｃｏｓｈｊω（ξ）的系数为零得到一个关于 ｋ，ｌ，λ，Ａ０，Ａｉ，

Ｂｉ（ｉ＝１，２，…，ｎ）的非线性代数方程组．再借助符
号计算软件Ｍａｔｈｅｍａｔｉｃａ求解这个非线性代数方程
组可以获得ｋ，ｌ，λ，Ａ０，Ａｉ，Ｂｉ（ｉ＝１，２，…，ｎ）的显示
表达式．

步骤４．利用上一步所获得的结果以及方程
（８）的解（９），可以得到非线性演化方程（１０）的Ｊａ
ｃｏｂｉ椭圆函数解．当Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数的模数，Ｊａｃｏｂｉ
椭圆函数解退化成三角函数解．

２　应用

下面我们利用扩展的 ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程展开法
来求解几个非线性演化方程．

２．１　ＫｄＶｍＫｄＶ方程
ＫｄＶｍＫｄＶ方程为

ｕｔ＋（α＋βｕ）ｕｕｘ＋ｕｘｘｘ＝０ （１４）
对方程（１４）作行波变换

ｕ＝ｕ（ξ），　ξ＝ｋ（ｘ－λｔ） （１５）
式中ｋ和λ分别是波数和波速．则方程（１４）化为

ｋ２ｕ＂＋１３βｕ
３＋１２αｕ

２－λｕ－ｃ＝０ （１６）

式中ｃ为积分常数．平衡方程（１６）中的最高阶导数
项ｕ＂和非线性项ｕ３可得式（１３）中的ｎ＝１，由此可
假设方程（１６）具有如下形式的解

ｕ（ξ）＝Ａ０＋Ａ１ｓｉｎｈω（ξ）＋Ｂ１ｃｏｓｈω（ξ） （１７）
式中Ａ０，Ａ１，Ｂ１是待定常数，并且变量ω（ξ）满足方
程（８）．把方程（１７），（８）代入方程（１６）得到关于

ω′ｓ（ξ）ｓｉｎｈｉω（ξ）ｃｏｓｈｊω（ξ）（ｓ＝０，１，ｉ＝０，１；ｊ＝０，
１，２，…）的多项式方程．然后令 ω′ｓ（ξ）ｓｉｎｈｉω（ξ）
ｃｏｓｈｊω（ξ）的系数为零得到一关于 ｋ，λ，Ａ０，Ａ１，Ｂ１
的非线性代数方程组．再借助符号计算软件 Ｍａｔｈ
ｅｍａｔｉｃａ求解该非线性代数方程组，获得的解为：

（１）Ａ０＝
－α
２β
，Ａ１＝±

３（４λβ＋α２）（－１＋ｍ２）
２β２（２－ｍ２槡 ）

，

Ｂ１＝０，ｋ＝±
４λβ＋α２

４β（２－ｍ２槡 ）
，ｃ＝α

３＋６αβλ
１２β２

； （１８）

（２）Ａ０＝
－α
２β
，Ｂ１＝±

３（４λβ＋α２）（－１＋ｍ２）
２β２（２ｍ２－１槡 ）

，

Ａ１＝０，ｋ＝±
４λβ＋α２

４β（２ｍ２－１槡 ）
，ｃ＝α

３＋６αβλ
１２β２

； （１９）

（３）Ａ０＝
－α
２β
，Ａ１＝±

３（４λβ＋α２）（－１＋ｍ２）
４β２（１＋ｍ２槡 ）

，

ｋ＝± ４λβ＋α２

４β（２ｍ２－１槡 ）
，ｃ＝α

３＋６αβλ
１２β２

，Ａ２１＝Ｂ
２
１．（２０）

利用上述结果以及式（１７）和方程（８）的解（９），可
以得到ＫｄＶｍＫｄＶ方程（１４）如下 Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数
解．

ｕ１（ｘ，ｔ）＝
－α
２β
±３（４λβ＋α

２）（－１＋ｍ２）
２β２（２－ｍ２槡 ）

ｓｃ（ξ，ｍ）

（２１）

式中ξ＝± ４λβ＋α２

４β（２－ｍ２槡 ）
（ｘ－λｔ）

ｕ２（ｘ，ｔ）＝
－α
２β
±３（４λβ＋α

２）（－１＋ｍ２）
２β２（２ｍ２－１槡 ）

ｎｃ（ξ，ｍ）

（２２）
式中

ｕ３（ｘ，ｔ）＝
－α
２β
±３（４λβ＋α

２）（－１＋ｍ２）
４β２（１＋ｍ２槡 ）

（ｓｃ（ξ，ｍ）＋

　　ｎｃ（ξ，ｍ）） （２３）

式中ξ＝± ４λβ＋α２

２β（１＋ｍ２槡 ）
（ｘ－λｔ）

由于当ｍ→０时，ｓｃ（ξ，ｍ）→ｔａｎξ，ｎｃ（ξ，ｍ）→ｓｅｃξ，
所以ＫｄＶｍＫｄＶ方程（１４）的 Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解退

８４１
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化为如下三角函数解．

ｕ４（ｘ，ｔ）＝
－α
２β
± －３（４λβ＋α２）

４β槡 ２ ｔａｎξ， （２４）

式中ξ＝± ４λβ＋α
２

８槡 β
（ｘ－λｔ）

ｕ５（ｘ，ｔ）＝
－α
２β
± －３（４λβ＋α２）

－２β槡 ２ ｓｅｃξ， （２５）

式中ξ＝± ４λβ＋α
２

－４槡 β
（ｘ－λｔ）

ｕ６（ｘ，ｔ）＝
－α
２β
± －３（４λβ＋α２）

４β槡 ２ （ｔａｎξ＋ｓｅｃξ），（２６）

式中ξ＝± ４λβ＋α
２

２槡 β
（ｘ－λｔ）．

２．２　双ｓｉｎｅＧｏｒｄｏｎ方程
双ｓｉｎｅＧｏｒｄｏｎ方程为
ｕｘｔ＝αｓｉｎｕ＋βｓｉｎ２ｕ （２７）
为了求解该方程，引入变换

ｕ＝２ａｒｃｔａｎｖ，或ｖ＝ｔａｎｕ２， （２８）

从而有

ｓｉｎｕ＝ ２ｖ
１＋ｖ２

，ｓｉｎ２ｕ＝４ｖ（１－ｖ
２）

（１＋ｖ２）２
，

ｕｘｔ＝
２
１＋ｖ２

ｖｘｔ－
４ｖ

（１＋ｖ２）２
ｖｘｖｔ （２９）

把式（２９）代入方程（２７）得
（１＋ｖ２）ｖｘｔ－２ｖｖｘｖｔ－（α＋２β）ｖ－

　　（α－２β）ｖ３＝０ （３０）
作行波变换

ｖ＝ｖ（ξ），ξ＝ｋ（ｘ－λｔ） （３１）
式中ｋ和λ分别是波数和波速，方程（３０）变为

ｋ２λ（１＋ｖ２）ｖ＂－２ｋ２λｖｖ′２＋（α＋２β）ｖ＋
　　（α－２β）ｖ３＝０ （３２）

平衡方程（３２）中的最高阶导数项 ｖ＂和非线性项 ｖ３

可得式（１３）中的ｎ＝１，可假设方程（３２）具有如下
形式的解

ｖ（ξ）＝Ａ０＋Ａ１ｓｉｎｈω（ξ）＋Ｂ１ｃｏｓｈω（ξ） （３３）
式中Ａ０，Ａ１，Ｂ１是待定常数，并且变量ω（ξ）满足方
程（８）．同理依据步骤３求得非线性代数方程组的
解如下：

（１）Ａ０＝０，Ａ１＝０，

Ｂ１＝±
（１－２ｍ２）α± α２－１６ｍ２（１－ｍ２）β槡

２

２ｍ２（α－２β槡 ）
，

λ＝２β（１－２ｍ
２）± α２－１６ｍ２（１－ｍ２）β槡

２

ｋ２
，ｍ≠０（３４）

（２）Ａ０＝０，Ｂ１＝０，

Ａ１＝±
（２－ｍ２）α± ｍ４α２＋１６β２（１－ｍ２槡 ）

２α－４槡 β
，

λ＝－２β（２－ｍ
２）± ｍ４α２＋１６β２（１－ｍ２槡 ）

ｍ４ｋ２
，ｍ≠０

（３５）

　　（３）Ａ０＝０，Ａ１＝±
－（１＋ｍ２）α±２ β２＋ｍ４β２＋ｍ２（α２－２β２槡 ）

（－１＋ｍ２）（α－２β槡 ）
，

Ｂ１＝±
β＋ｍ４β± β２＋ｍ４β２＋ｍ２（α２－２β２槡 ）＋ｍ２（－２α－２β± β２＋ｍ４β２＋ｍ２（α２－２β２槡 ））

（１－ｍ２）（１＋ｍ２）β± β２＋ｍ４β２＋ｍ２（α２－２β２槡槡 ）

λ＝－（１＋ｍ
２）β± β２＋１ｍ４β２＋ｍ２（α２－２β２槡 ）

ｍ４ｋ２
，ｍ≠１，ｍ≠０ （３６）

利用上述结果以及式（３３）和方程（８）的解（９），可
以得到双ｓｉｎｅＧｏｒｄｏｎ方程（２７）如下 Ｊａｃｏｂｉ椭圆函
数解．

ｕ１（ｘ，ｔ）＝

２ａｒｃｔａｎ［± （１－２ｍ
２）α± α２－１６ｍ２（１－ｍ２）β槡

２

２ｍ２（α－２β槡 ）
ｎｃ（ξ，ｍ）］

（３７）

式中ξ＝ｋ（ｘ－２β（１－２ｍ
２）± α２－１６ｍ２（１－ｍ２）β槡

２

ｋ２
）；

ｕ２（ｘ，ｔ）＝

２ａｒｃｔａｎ［± （２－ｍ
２）α± Ｍ４α２＋１６β２（１－ｍ２槡 ）

２α－４槡 β
ｓｃ（ξ，ｍ）］

（３８）

式中ξ＝ｋ（ｘ－－２β（２－ｍ
２）± ｍ４α２＋１６β２（１－ｍ２槡 ）

ｍ４ｋ２
）；

ｕ３（ｘ，ｔ）＝２ａｒｃｔａｎ［Ａ１ｓｃ（ξ，ｍ）＋Ｂ１ｎｃ（ξ，ｍ）］

（３９）

式中Ａ１＝±
－（１＋ｍ２）α±２ β２＋ｍ４β２＋ｍ２（α２－２β２槡 ）

（－１＋ｍ２）（α－２β槡 ）
，

９４１
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　　Ｂ１＝±
β＋ｍ４β± β２＋ｍ４β２＋ｍ２（α２－２β２槡 ）＋ｍ２（－２α－２β± β２＋ｍ４β２＋ｍ２（α２－２β２槡 ））

（１－ｍ２）（１＋ｍ２）β± β２＋ｍ４β２＋ｍ２（α２－２β２槡槡 ）

２．３　ＢＢＭ方程
ＢｅｎｊａｍｉｎＢｏｎａＭａｈｏｎｅｙ（ＢＢＭ）方程为

ｕｔ＋αｕｘ＋βｕｕｘ－γｕｘｘｔ＝０ （４０）

作行波变换

ｕ＝ｕ（ξ），　ξ＝ｋ（ｘ－λｔ） （４１）
式中ｋ和λ分别是波数和波速，方程（４０）变为

ｃ＋（αλ）ｕ＋１２βｕ
２＋ｋ２λγｕ＂＝０ （４２）

式中ｃ为积分常数．平衡方程（４２）中的最高阶导数

项ｕ＂和非线性项ｕ２可得式（１３）中的ｎ＝２，由此可

假设方程（４２）具有如下形式的解

ｕ（ξ）＝Ａ０＋Ａ１ｓｉｎｈω（ξ）＋Ｂ１ｃｏｓｈω（ξ）＋

（Ａ２ｓｉｎｈω（ξ）＋Ｂ２ｃｏｓｈω（ξ））
２ （４３）

式中Ａｉ，Ｂｊ（ｉ＝０，１，２，ｊ＝１，２）是待定常数，并且变

量ω（ξ）满足方程（８）．同理依据步骤３求得非线
性代数方程组的解如下

Ａ０＝
－α＋λ－２ｋ２λγ－２ｋ２ｍ２λγ

β
，Ａ１＝０，

Ａ２＝±
３ｋ２（－１＋ｍ２）λγ
槡 β

，Ｂ１＝０，

Ｂ２＝±
３ｋ２（－１＋ｍ２）λγ
槡 β

，

ｃ＝α
２－２αλ－λ２（－１＋ｋ４（１＋１４ｍ２＋ｍ４）γ２）

２β
（４４）

利用该结果以及式（４３）和方程（８）的解（９），可以
得到ＢＢＭ方程（４０）如下Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解

ｕ（ｘ，ｔ）＝－α＋λ－２ｋ
２λγ－２ｋ２ｍ２λγ
β

＋

　３ｋ
２（－１＋ｍ２）λγ

β
（ｓｃ（ξ，ｍ）＋ｎｃ（ξ，ｍ））２

（４５）

由于当ｍ→０时，ｓｃ（ξ，ｍ）→ｔａｎξ，ｎｃ（ξ，ｍ）→ｓｅｃξ，
所以ＢＢＭ方程（４０）的Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解退化为如
下三角函数解

ｕ（ｘ，ｔ）＝－α＋λ－２ｋ
２λγ

β
＋

　－３ｋ
２λγ
β

（ｔａｎξ＋ｓｅｃξ）２ （４６）

方程（４２）中的积分常数为：

ｃ＝α
２－２αλ－λ２（－１＋ｋ４γ２）

２β
．

３　结论

本文基于 ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程和变换（１３）对
ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程展开法进行了扩展，并应用它获得
了ＫｄＶｍＫｄＶ方程，双ｓｉｎｅＧｏｒｄｏｎ方程和 ＢＢＭ方
程的Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解．不难看出，该方法只能求
解非线性演化方程的行波解，可以对该方法进一步

扩展，使之能寻找非线性演化方程的非行波解．
令ξ→Ψ（ｘ，ｙ，ｔ），则方程（８）变为
ｄω（Ψ（ｘ，ｙ，ｔ））
ｄΨ（ｘ，ｙ，ｔ）

＝

　 （１－ｍ２）ｓｉｎｈ２ω（Ψ（ｘ，ｙ，ｔ））＋槡 １ （４７）
式中Ψ（ｘ，ｙ，ｔ）是 ｘ，ｙ，ｔ的光滑函数．方程（４７）具
有形如（９）式的 Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解，只需把（９）式
中的ξ用Ψ（ｘ，ｙ，ｔ）替代即可．对于给定的非线性
演化方程（１０），可以假设它具有如下形式的解

ｕ（ｘ，ｙ，ｔ）＝Ａ０（ｘ，ｙ，ｔ）＋

　∑
ｎ

ｉ＝１
［Ａｉ（ｘ，ｙ，ｔ）ｓｉｎｈω（Ψ（ｘ，ｙ，ｔ））＋

　Ｂｉ（ｘ，ｙ，ｔ）ｃｏｓｈω（Ψ（ｘ，ｙ，ｔ））］
ｉ （４８）

类似于扩展的ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎ方程展开法的一般
步骤，可以获得非线性演化方程的非行波解．该方
法的应用，我们将另文给出．

参　考　文　献

１　ＡｂｌｏｗｉｔｚＭＪ，ＣｌａｒｋｓｏｎＰＡ．Ｓｏｌｉｔｏｎ，ｎｏｎｌｉｎｅａｒｅｖｏｌｕｔｉｏｎ

ｅｑｕａｔｉｏｎｓａｎｄｉｎｖｅｒｓｅｓｃａｔｔｅｒｉｎｇ．Ｃａｍｂｒｉｄｇｅ：ＣａｍｂｒｉｄｇｅＵ

ｎｉｖｅｒｓｉｔｙＰｒｅｓｓ，１９９１

２　ＭｉｕｒａＭＲ．Ｂａｃｋｌｕｎｄｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎ．Ｂｅｒｌｉｎ：ＳｐｒｉｎｇｅｒＶｅｒ

ｌａｎｇ，１９７８

３　谷超豪，胡和生，周子翔．孤立子理论中的达布变换及其

几何应用．上海：上海科学技术出版社，２００５：６６～８０（Ｇｕ

ＣＨ，ＨｕＨＳ，ＺｈｏｕＺＸ．Ｄａｒｂｏｕｘｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎｉｎｓｏｌｉｔｏｎ

ｔｈｅｏｒｙａｎｄｉｔｓｇｅｏｍｅｔｒｉｃａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ．Ｓｈａｎｇｈａｉ：Ｓｈａｎｇｈａｉ

Ｓｃｉｅｎｔｉｆｉｃ＆ＴｅｃｈｎｉｃａｌＰｕｂｌｉｓｈｅｒｓ，２００５：６６～８０（ｉｎＣｈｉ

ｎｅｓｅ））

４　ＷａｎｇＭＬ，ＺｈｏｕＹＢ，ＬｉＺＢ．Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｏｆａｈｏｍｏｇｅｎｅ

ｏｕｓｂａｌａｎｃｅｍｅｔｈｏｄｔｏｅｘａｃｔｓｏｌｕｔｉｏｎｓｏｆｎｏｎｌｉｎｅａｒｅｑｕａｔｉｏｎｓ

０５１



第２期 杨先林等：非线性演化方程的新Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数解

ｉｎｍａｔｈｅｍａｔｉｃａｌｐｈｙｓｉｃｓ．Ｐｈｙｓ．Ｌｅｔｔ．Ａ，１９９６，２１６：６７～７５

５　何宝钢，徐昌智，张解放．扩展的形变映射方法和（２＋

１）维破裂孤子方程的新解．物理学报，２００６，５５（２）：５１１

～５１６（ＨｅＢＧ，ＸｕＣＺ，ＺｈａｎｇＪＦ．Ｅｘｔｅｎｄｅｄｍａｐｐｉｎｇ

ａｐｐｒｏａｃｈａｎｄｎｅｗｓｏｌｕｔｉｏｎｓｏｆｔｈｅ（２＋１）ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ

ｂｒｅａｋｉｎｇｓｏｌｉｔｏｎｅｑｕａｔｉｏｎｓ．ＡｃｔａＰｈｙｓ．Ｓｉｎ．，２００６，５５

（２）：５１１～５１６（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ））

６　ＰａｒｋｅｓＥＪ，ＤｕｆｆｙＢＲ．Ｔｒａｖｅｌｌｉｎｇｓｏｌｉｔａｒｙｗａｖｅｓｏｌｕｔｉｏｎｓｔｏ

ａｃｏｍｐｏｕｎｄＫｄＶＢｕｒｇｅｒｓｅｑｕａｔｉｏｎ．Ｐｈｙｓ．Ｌｅｔｔ．Ａ，１９９７，

２２９：２１７～２２０

７　ＦａｎＥＧ．Ｅｘｔｅｎｄｅｄｔａｎｈｆｕｎｃｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄａｎｄｉｔｓａｐｐｌｉｃａ

ｔｉｏｎｓｔｏｎｏｎｌｉｎｅａｒｅｑｕａｔｉｏｎｓ．Ｐｈｙｓ．Ｌｅｔｔ．Ａ，２０００，２７７：２１２

～２１８

８　刘式适，付遵涛，刘式达，赵强．Ｊａｃｏｂｉ椭圆函数展开法

及其在求解非线性波动方程中的应用．物理学报，２００１，

５０：２０６８～２０７３（ＬｉｕＳＫ，ＦｕＺＴ，ＬｉｕＳＤａｎｄＺｈａｏＱ．

ＥｘｐａｎｓｉｏｎｍｅｔｈｏｄａｂｏｕｔｔｈｅＪａｃｏｂｉｅｌｌｉｐｔｉｃｆｕｎｃｔｉｏｎａｎｄｉｔｓ

ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓｔｏｎｏｎｌｉｎｅａｒｗａｖｅｅｑｕａｔｉｏｎｓ．ＡｃｔａＰｈｙｓ．Ｓｉｎ．，

２００１，５０：２０６８～２０７３（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ））

９　ＹａｎＺＹ．ＮｅｗＪａｃｏｂｉａｎｅｌｌｉｐｔｉｃｆｕｎｃｔｉｏｎｓｏｌｕｔｉｏｎｓｔｏｍｏｄｉ

ｆｉｅｄＫｄＶｅｑｕａｔｉｏｎ：１．Ｃｏｍｍｕｎ．Ｔｈｅｏｒ．Ｐｈｙｓ．，２００２，３８

（２）：１４３～１４６

１０　ＹａｎｇＸＬ，ＴａｎｇＪＳ．Ｎｅｗｔｒａｖｅｌｌｉｎｇｗａｖｅｓｏｌｕｔｉｏｎｓｆｏｒ

ｃｏｍｂｉｎｅｄＫｄＶｍＫｄＶｅｑｕａｔｉｏｎａｎｄ（２＋１）ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ

ＢｒｏｅｒＫａｕｐＫｕｐｅｒｓｈｍｉｄｔｓｙｓｔｅｍ．Ｃｈｉｎ．Ｐｈｙｓ．，２００７，１６：

３１０～３１７

１１　ＹａｎｇＸＬ，ＴａｎｇＪＳ．ＥｘｔｅｎｄｅｄＦａｎ’ｓａｌｇｅｂｒａｉｃｍｅｔｈｏｄ

ａｎｄｉｔｓａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｔｏＫｄＶａｎｄＶａｒｉａｎｔＢｏｕｓｓｉｎｅｓｑｅｑｕａ

ｔｉｏｎｓ．Ｃｏｍｍｕｎ．Ｔｈｅｏｒ．Ｐｈｙｓ．，２００７，４８（１）：１～６

１２　杨先林．Ｂｕｒｇｅｒｓ方程的精确解．动力学与控制学报，

２００６，４（４）：３０８～３１１（ＹａｎｇＸＬ．ＥｘａｃｔｓｏｌｕｔｉｏｎｓｏｆＢｕｒ

ｇｅｒｓｅｑｕａｔｉｏｎ．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＤｙｎａｍｉｃｓａｎｄＣｏｎｔｒｏｌ，２００６，４

（４）：３０８～３１１（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ））

１３　杨先林，唐驾时．利用耦合的 Ｒｉｃｃａｔｉ方程组构造微分

差分方程孤波解．物理学报，２００８，５７（６）：３３０５～３３１１

（ＹａｎｇＸＬ，ＴａｎｇＪＳ．Ｃｏｎｓｔｒｕｃｔｉｎｇｅｘａｃｔｓｏｌｕｔｉｏｎｓｔｏｄｉｆｆｅｒ

ｅｎｔｉａｌｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｅｑｕａｔｉｏｎｓｖｉａｔｈｅｃｏｕｐｌｅｄＲｉｃｃａｔｉｅｑｕａ

ｔｉｏｎｓ．ＡｃｔａＰｈｙｓＳｉｎ，２００８，５７（６）：３３０５～３３１１（ｉｎＣｈｉ

ｎｅｓｅ））

１４　ＹａｎＺＹ．ＡｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎｅｑｕａｔｉｏｎｅｘｐａｎｓｉｏｎｍｅｔｈｏｄｔｏ

ｃｏｎｓｔｒｕｃｔｄｏｕｂｌｙｐｅｒｉｏｄｉｃｓｏｌｕｔｉｏｎｓｆｏｒｎｏｎｌｉｎｅａｒｄｉｆｆｅｒｅｎｔｉａｌ

ｅｑｕａｔｉｏｎｓ．Ｃｈａｏｓ，ＳｏｌｉｔｏｎｓａｎｄＦｒａｃｔａｌｓ，２００３，１６：２９１～

２９７

Ｒｅｃｅｉｖｅｄ２７Ｎｏｖｅｍｂｅｒ２０１０，ｒｅｖｉｓｅｄ２０Ｄｅｃｅｍｂｅｒ２０１０．
ＴｈｅｐｒｏｊｅｃｔｓｕｐｐｏｒｔｅｄｂｙｔｈｅＳｃｉｅｎｔｉｆｉｃＲｅｓｅａｒｃｈＦｕｎｄｏｆＨｕｎａｎＰｒｏｖｉｎｃｉａｌＳｃｉｅｎｃｅ＆ＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙＤｅｐａｒｔｍｅｎｔ（２００９ＦＪ３０７７）ａｎｄｔｈｅＳｐｅｃｉａｌｉｚｅｄ
ＲｅｓｅａｒｃｈＦｕｎｄｆｏｒｔｈｅＤｏｃｔｏｒａｌＰｒｏｇｒａｍｏｆＨｉｇｈｅｒＥｄｕｃａｔｉｏｎｏｆＣｈｉｎａ（２０１００１６１１１００２４）

ＮＥＷ ＪＡＣＯＢＩＡＮＥＬＬＩＰＴＩＣＦＵＮＣＴＩＯＮＳＯＬＵＴＩＯＮＳＦＯＲ

ＮＯＮＬＩＮＥＡＲＥＶＯＬＵＴＩＯＮＥＱＵＡＴＩＯＮＳ

ＹａｎｇＸｉａｎｌｉｎ１　ＴａｎｇＪｉａｓｈｉ２

（１．ＨｕｎａｎＲａｄｉｏａｎｄＴｅｌｅｖｉｓｉｏｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｃｈａｎｇｓｈａ　４１０００４，Ｃｈｉｎａ）

（２．ＣｏｌｌｅｇｅｏｆＭｅｃｈａｎｉｃｓａｎｄＡｅｒｏｓｐａｃｅ，ＨｕｎａｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｃｈａｎｇｓｈａ　４１００８２，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ　ＴｈｅｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎｅｑｕａｔｉｏｎｅｘｐａｎｓｉｏｎｍｅｔｈｏｄｉｓｆｕｒｔｈｅｒｅｘｔｅｎｄｅｄｂａｓｅｄｏｎｔｈｅｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎｅｑｕａｔｉｏｎ
ａｎｄｃｏｎｓｔｒｕｃｔｉｎｇｎｅｗａｎｓａｔｚｓｏｌｕｔｉｏｎｏｆｔｈｅｃｏｎｓｉｄｅｒｅｄｅｑｕａｔｉｏｎ．ｗｅａｐｐｌｙｔｈｉｓｍｅｔｈｏｄｔｏｔｈｅＫｄＶｍＫｄＶｅｑｕａ
ｔｉｏｎ，ｔｈｅｄｏｕｂｌｅｓｉｎｅＧｏｒｄｏｎｅｑｕａｔｉｏｎａｎｄｔｈｅＢＢＭｅｑｕａｔｉｏｎ，ａｎｄｓｏｍｅｎｅｗＪａｃｏｂｉａｎｅｌｌｉｐｔｉｃｆｕｎｃｔｉｏｎｓｏｌｕｔｉｏｎｓ
ｏｆｔｈｅｍａｒｅｄｅｒｉｖｅｄ，Ｔｈｅｍｅｔｈｏｄｃａｎｂｅａｐｐｌｉｅｄｔｏｏｔｈｅｒｎｏｎｌｉｎｅａｒｅｖｏｌｕｔｉｏｎｅｑｕａｔｉｏｎｓｉｎｍａｔｈｅｍａｔｉｃａｌｐｈｙｓｉｃｓ．

Ｋｅｙｗｏｒｄｓ　ｓｉｎｈＧｏｒｄｏｎｅｑｕａｔｉｏｎｅｘｐａｎｓｉｏｎｍｅｔｈｏｄ，　Ｊａｃｏｂｉｅｌｌｉｐｔｉｃｆｕｎｃｔｉｏｎ，　ＫｄＶｍＫｄＶｅｑｕａｔｉｏｎ，　
ｄｏｕｂｌｅｓｉｎｅＧｏｒｄｏｎｅｑｕａｔｉｏｎ，　ＢＢＭｅｑｕａｔｉｏｎ

１５１


