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Ｒｅｃｅｉｖｅｄ２２Ｍａｙ２００６，ｒｅｖｉｓｅｄ２２Ｓｅｐｔｅｍｂｅｒ２００６．
ＳｕｐｐｏｒｔｅｄｂｙＮａｔｉｏｎａｌＮａｔｕｒｅＳｃｉｅｎｃｅＦｏｕｎｄａｔｉｏｎ（１０３７１１１１）ａｎｄＮａｔｕｒｅＳｃｉｅｎｃｅＦｏｕｎｄａｔｉｏｎｏｆＨｅｎａｎＰｒｏｖｉｄｅｎｃｅａｎｄＨｅｎａｎＥｄｕｃａｔｉｏｎＣｏｍｍｉｔｔｅｅ
（０６１１０５３３００，２００５１０４６３０２４）

ＯＮＴＨＥＵＮＩＦＯＲＭ ＳＴＡＢＩＬＩＴＹＯＦＡＨＹＢＲＩＤ

ＣＡＢＬＥ－ＭＡＳＳＳＹＳＴＥＭ

ＨｕＱｉｎｇｙｉｎｇ　ＺｈａｎｇＨｏｎｇｗｅｉ
（ＣｏｌｌｅｇｅｏｆＳｃｉｅｎｃｅ，ＨｅｎａｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，Ｚｈｅｎｇｚｈｏｕ　４５００５２，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ　Ｔｈｉｓｐａｐｅｒｓｔｕｄｉｅｄｔｈｅｕｎｉｆｏｒｍｓｔａｂｉｌｉｔｙｏｆａｃａｂｌｅ－ｍａｓｓｓｙｓｔｅｍ．Ｔｈｅｈｙｂｒｉｄｎｏｎｌｉｎｅａｒｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｐａ
ｒａｍｅｔｅｒｓｙｓｔｅｍｄｅｓｃｒｉｂｅｄａｃａｂｌｅｗｉｔｈｏｎｅｅｎｄｆｉｘｅｄａｎｄｗｉｔｈａｍａｓｓａｔｔａｃｈｅｄａｔｔｈｅｏｔｈｅｒｅｎｄ．Ｔｈｅｍａｓｓｗａｓ
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ｔｅｍｗａｓｏｂｔａｉｎｅｄｂｙＮａｋａｏ’ｓｉｎｅｑｕａｌｉｔｙ．

Ｋｅｙｗｏｒｄｓ　ｈｙｂｒｉｄｃａｂｌｅ－ｍａｓｓｓｙｓｔｅｍ，　ｕｎｉｆｏｒｍｓｔａｂｉｌｉｚａｔｉｏｎ，　Ｎａｋａｏ＇ｓｉｎｅｑｕａｌｉｔｙ
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